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VEGA VV01 (Masat-1) 2012.02.13
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2019.12.06



Soyuz2 (SMOG-1) 2021.03.12



E0%® Falcon 9 (MRC-100) 2023.06.12
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HUNITY (NMHH-1) - start: 2025 Q4

Hasznos terhek:

1. Forgatott tomeg elvii orientacié szab.

2. Aktiv magneses orientacid szab.
> EPS 3. GPS alapt miihold azonositas
> MPPT (. Mbit
> SDC 4. S-sdvi adat 1727
> LimSW 5. Fold horizont és Nap kamera - ELKH
» OBC CSFK

> Nem felejtd 6. lonizdlé dézismérés - 27G

> g;@gr@ 7. Gybri Széchenyi Istvan Egyetem miiholdja
> 8. Kozépiskolas kisérletek

> 437.390 MHz 9. Napelem élettartam vizsgalat

> 12.5 kHz UL 10. Orientacié meghatdrozds MEMS és

> 20 kHz DL fényérzékeld szenzorokkal

11. Szerb kisérlet

12. Kinyilé napelem szarnyak
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Energiaellaté rendszer (EPS)

RP2040 mikrokontroller

3,3 V-os szabalyozott
fesziiltség eldallitasa

6 csatornas MPPT,
Napelemek maximalis
munkapont koveté dramkor

Bejovo és fogyasztott
teljesitmény (dram és
fesziiltség) telemetriak



Fedélzetiszamitégép (OBC)

> RP2040 mikrokontroller
P> Fedélzeti rendszerekrol

adatgyiijtés és tarolads
> Feladat utemzés

» Normal telemetria eldallitasa




Akkumulator + érzékel6 adatgyiijté (BAT)

vVvYyyvyy

RP2040 mikrokontroller
Akkumulator védelem
érzékel6 adatgylijtod
orientacié meghatdrozas
mihold pozicié kiszamitds
SGP4 algoritmussal



GPS + Radnano + S sav (GRS)

> RP2040 mikrokontroller

» (rminésitett GPS

» 27G Radnanao totdl ionizald
sugarzas mérd

> S sdvi 2,2GHz adg 175t




Kommunikacié (COM)

> RP2040 mikrokontroller

> Onalls energiaellatas

P alrendszerek
Ujraprogramozasa

> 437,390 MHz 12.5 kHz

felmend és 20 kHz lejovd
savszélesség




Aktiv magneses elvii orientacié beavatkozé (ACMAG)

» RP2040 mikrokontroller

> Hirom tengelyen elektromos
tekercs
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Aktiv forgatott tomeg elvii orientacié beavatkozé
(ACMOT)

» RP2040 mikrokontroller
» reluktancia motor

> 3 tengely mentén




Fold horizont és Nap érzékelé (SUN)
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> 16x12 matrixud tavoli
infravoros érzékeld

» 4 irdnyban, irdnyonként
110°x 75°14tészoggel



Pi Pico és FPGA kisérlet (PIF)

» Tudomany népszerisités Pi
Pico-val

» FPGA IC tesztelése
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Napelem élettartam vizsgalat

» Azurspace GaAs 3 és 4 rétegii (Német)
» YimSpace GaAs 3 rétegii (Kinai)
» Anysolar Si mono 1 rétegii (Dél-Koreai)




Kozépiskolas kisérletek elhelyezkedése




Kozépiskolds kisérletek hordozd panel




Capysat

Fény spektrummérés félvezets alapu érzékelGvel. Teljes lathatd
tartomany + kozeli UV és kozeli infravoros. 350-988 nm.

CapySat
2024.09.12.




Celeritas
Gamma sugarzas mérés félvezetd érzékelovel.
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Kulinsat

Kiilonbozé félvezeté meméridk (RAM, FLASH, ) sugdrzéstiirésének
vizsgalata.
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PCB by Sz.Balint, G.Bence




Onionsat

Sugarzas mérés (miion) specialis gél ellendllds véltozadsa alapjan.
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Seat

Orientacié érzékelés 6 tengelyes MEMS és fényérzékeld szenzorral.
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Seraph

Homérséklet tranziens mérés. Homérd felszinének befestése
kulonbozo szinnel.
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Gy6ri Széchenyi Istvan Egyetem (SZESAT)

On3llé miihold az NMHH-1-en beliil
Technolégia demonstracié

Lézeres kommunikacids kisérlet
Orientacid érzékelés félvezetd érzékelbvel
https://sat.sze.hu/
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